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Ewolucja lokomocji i postawy triasowych dicynodontéw

Dicynodonty byty grupa permskich i triasowych (~270-205 milionow lat temu) roslinozernych zwierzat,
ktore z powodzeniem zasiedlity cala Ziemi¢ i przetrwaly wielkie wymieranie permsko-triasowe (~251
milionéw lat temu). Szczegélnie w triasie grupa ta byla reprezentowana przez liczne, niezwykle
zroznicowane, wyspecjalizowane formy, od drobnych zwierzat mierzacych mniej niz pot metra po wielkie,
potezne gatunki. Niezaprzeczalny sukces ewolucyjny dicynodontdéw jest, przynajmniej czgsciowo, wynikiem
ich postepujacych przystosowan do wydajnej lokomocji i pobierania pokarmu. Jednakze, pomimo ich statej
bytnosci na catej kuli ziemskiej od przetomu permu i triasu do konca triasu, wystgpowanie i zroznicowanie
poszczeg6lnych linii rozwojowych dicynodontéw zmienialy si¢ wielokrotnie, a w samym triasie sktad
dicynodontowych faun ulegat kilkukrotnie globalnym przeksztalceniom. Moze to oznaczaé, ze poza
og6lnym trendem w kierunku zwigkszania efektywnoS$ci poruszania si¢ i odzywiania, poszczegdlne linie
dicynodontow ewoluowaty w pewnym stopniu w rozbieznych kierunkach i réznice migdzy nimi byty
wystarczajagco znaczace by prowadzi¢ do powaznych, jednorodnych i ogolnoswiatowych reakcji na
zmieniajace si¢ warunki srodowiskowe.

Celem tego projektu jest zbadanie anatomii funkcjonalnej triasowych dicynodontow w celu zrozumienia
ewolucji ich postawy ciata i poruszania si¢ w kontek$cie ich ekologii, réznorodnosci i zmian
srodowiskowych zachodzacych w triasie, od czasu wymierania permskiego po granice triasu z jurg. By
osiggnac ten cel, przebadamy i udokumentujemy anatomie szkieletow dicynodontéw oraz ich dziatanie przy
uzyciu nowoczesnych metod obrazowania 3D, rekonstrukcji muskulatury i analiz biomechanicznych.



