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STRESZCZENIE POPULARNONAUKOWE

Pojecie odniesienia jest dla cztowieka kwestig naturalng. W kazdym otoczeniu (a szczegdlnie
w nowym) szukamy odniesienia, zeby zorientowac si¢ w przestrzeni. Jesli chodzi o precyzyjne
okreslenie polozenia w przestrzeni to wspélcze$nie uzywamy do tego celu nawigacyjnych
systemOw satelitarnych oraz map opracowanych gtéwnie na podstawie zdje¢ satelitarnych.
Poniewaz wspélczesne smartfony dostgpne s3a juz masowo, liczba ich uzytkownikéw
szacowana jest w miliardach, a kazdy z nich standardowo jest wyposazany w urzadzenia
odbiorcze nawigacyjnych systemow satelitarnych, wiec rdwniez skala ich zastosowania jest
ogblnoswiatowa. Mato kto jednak zadaje sobie sprawe, iz systemy te do prawidtowej pracy
rOwniez potrzebuja odniesienia, a S$ciSlej rzecz biorgc ortokartezjanskiego uktadu
geocentrycznego, w ktérym najpierw wyraza si¢ wspotrzedne satelitow, a w konsekwencji
punktéw na powierzchni Ziemi. Uktad ten nazywa si¢ ITRF (ang. International Terrestrial
Reference Frame) i jego konstrukcja nalezy do gtéwnych zadan Miedzynarodowej Asocjacji
Geodezji (IAG — International Association of Geodesy). Realizacja ta odbywa si¢ co kilka lat,
najnowszy uktad ITRF2020 zostanie oficjalnie wprowadzony w 2022 roku, ale juz
opublikowane zostaly szeregi czasowe zmian pozycji wybranych punktéw na powierzchni
Ziemi, ktore ciagle Sledza satelity roznorodnych systemow miedzy innymi w celu kontroli
poprawnosci ich dziatania. Analiza takich szeregéw jest kluczowa do poprawnej konstrukcji
uktadu, a co (by¢ moze) wazniejsze — do okreslenia jego wiarygodnosci, co w prosty sposob
przektada si¢ na dokladno$¢ wyznaczenia pozycji np. za pomocg smartfonéw. Dlatego tez
celem niniejszego projektu jest zbadanie charakteru zaréwno cz¢sci deterministycznej, jak i
stochastycznej szeregdéw czasowych zmian pozycji stacji permanentnych dwoéch technik
satelitarnych: GNSS (GPS+GLONASS+Galileo) 1 DORIS (ang. Doppler Orbitography and
Radiopositioning Integrated by Satellite), co bedzie miato przetozenie nie tylko na okreslenie
wiarygodnosci aktualnego ziemskiego uktadu odniesienia, ale réwniez bedzie oddziatywac na
konstrukcje uktadéw przysztych, co z kolei bedzie miato pozytywny wplyw spoteczny z uwagi
na opisang wczesniej masowa dostgpno$¢ pozycjonowania za pomocg nawigacyjnych
systemOw satelitarnych.



