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Druk 3D trafil pod przystowiowe strzechy. Mozliwo$¢ otrzymania zaprojektowanego przez siebie
elementu za pomocg urzadzenia stojgcego na biurku to znak rozwoju techniki w XXI wieku. W naturze
czlowieka jest jednak stawianie sobie nowych celow i dazenie do nieustajgcego rozwoju. Naturalnym
trendem jest wiec che¢ wydruku nie tylko elementu mechanicznego urzadzenia, ale kompletnego
urzadzenia wraz z uktadami zasilania, aktuacji i czujnikami. Polaczenie tych elementow tworzy uktad
system mechatroniczny. Czy mozna wigc wydrukowa¢ taki system? Jeszcze nie o takim stopniu
skomplikowania jak by§my sobie tego zyczyli, ale naukowcy na calym $wiece intensywnie pracuja nad
tym zagadnieniem Kluczem jest tzw. druk 4D, w ktorym integrowane sg elementy mechaniczne i
materiaty funkcjonalne umozliwiajace intencjonalne generowanie ruchu w domenie czasu (stad czwarty
wymiar) lub przetwarzanie ruchu na sygnat elektryczny. Pojawiaja si¢ coraz to nowsze doniesienia
literaturowe o takich rozwazaniach np. kostka origami, ktora sktada i rozktada si¢ pod wplywem
temperatury lub potautonomiczny robot ze zintegrowanym ukladem sterowania 1 aktuacja
szczegoOlna naszego rozwoju cywilizacyjnego jest miniaturyzacja i oczujnikowanie — komputerow,
smartphondw, urzadzen analitycznych, samochodow itd. Czy mozna zatem wydrukowa¢ miniaturowy
uktad mechatroniczny — tzw. mikrosystem - wykorzystujac mikrodruk 3D? Odpowiedz na to pytanie
wymaga przeprowadzenia kompleksowego cyklu badan obejmujacego druk 3D mikrostruktur,
mechaniczng charakteryzacje drukowanych mikrostruktur, lokalng modyfikacja tych wiasciwosci,
integracji ze strukturami mikromechanicznymi i wreszcie opracowanie i charakteryzacja modelowych
uktadéw mikromechatronicznych wykonanych technikg druku 3D. By¢ moze juz niedlugo bedziemy
mogli wydrukowa¢ w domu swoj wlasny mikromechatroniczny czujnik lub ,,zbieracz” energii?



