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Wspolczesne systemy sterownia wymagaja wykorzystania coraz bardziej zaawansowanych
sitownikdw. Wymusza to zastosowanie materiatow takich jak elektroaktywne polimery, ktére dzigki
swoim wilasciwosciom czgsto okreslane sg jako inteligentne materialy. Umozliwiaja one tworzenie oraz
usprawnienie nowych rodzajow urzadzen, ktore maja wykorzystanie w przemysle oraz medycynie.
Najwigkszymi ich zaletami jest plastyczno$¢, mata waga, cicha praca oraz mozliwos¢ odksztalcania si¢
wskutek wymuszenia elektrycznego. Wsrdd elektroaktywnych polimerow mozemy wyrdznic¢ ich kilka
rodzajow, przy czym na rzecz Automatyki i Robotyki najwicksze znaczenie maja dielektryczne
elektroaktywne polimery oraz jonowe elektroaktywne polimery. W ostatnim czasie najwiekszy rozwdj
dotyczy dielektrycznych polimeréw. W przeprowadzonych na $wiecie badaniach zostaly juz zbadane
wlasciwosci materiatow elektroaktywnych, a takze proces ich produkcji. W kilku pracach naukowych
rozwigzywano takze problem sterowania, jednak bez wykorzystania mozliwosci jakie daje wspotczesna
teoria systemow. Dlatego wnioskowanym celem badan jest okreslenie praw sterowania dla sitownika
zbudowanego z materiatu EAP.



