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W ramach niniejszego projektu poszukujewssparcia finansowego potrzebnego do realizacjabad
podstawowych, ktérych wyniki magnie¢ zastosowanie przede wszystkim w technologiactspamowych
obiektow o niewielkich masach. Proponowany sposabrmszenia lekkich elementéw peaby¢ wykorzystany
w rozmaitych etapach procesu produkcji. Ponadtsigoia wysoki potencjat elastyczaosterowania, przy
jednoczesnej nidiwosci redukcji potrzebnej do tego energii.

W niniejszym projekcie badawczym proponuje @izeprowadzenie bafimad przelomowym rozwraniem
wykorzystupcym efekt Poissona do bezdotykowego przenoszen&priotéw o matych masacha Bz
wstepne wyniki, uzyskane przez jednego z badaczy [$ka@ujce na realn&® zastosowania powszechnie
znanego zjawiska efektu Poissona do wytwarzanibiozylej fali, ktora powstaje w efekcie wyciskania
cienkiego filmu (ptynu otaczagego powietrza). Nima fala akustyczna generowana jest nad jednozreaczni
zlokalizowanym zagbieniem (w ptaskiej cienkiej ptycie) o cyklicznienzniapcej sk jego gebokasci.
Czestozmiennét glebokasci takiego dotka zapewniaglementy piezoceramiczne (PZT) naklejone po
przeciwnej stronie ptyty o odpowiednich dgawosciach mechanicznych. Sprawdzowne,jedno takie szybko
oscylupce zagtbienie potrafi zapewnisite naéna rzedu kilku N, co wystarcza do uniesienia lekkich
przedmiotéw. Zapewnienie wielu takich zglgjen - 0 odpowiednio zorientowanej na powierzchni kgafacji -
pozwali zaprojektow@ptyte nasna podtrzymugca przedmioty o odpowiednio wkszych masach. Proponowane
rozwigzanie powierzchni transportowej z oscylacyjnie zmigmi zorientowanymi macierzowo zabteniami,
wykorzystupce znane zjawisko lewitacji akustycznej do podtrgyania i transportu elementow - zdaniem
autoréw - jest nowatorskim rozgzaniem i nie zostato wcgeiej opisane w literaturze. Ponadto, prototypowe
rozwigzanie powierzchni do bezkontaktowego podtrzymatiarisportu elementéw o masieda 10 - 500 g
posiada bardzo ay potencjat utylitarny.

Glownym celem naukowym proponowanego projektujbasdanie zasad powstawania sit wywatych
lewitacg, wynikajagcych z interakcji pomngidzy zjawiskiem efektu Poissona, wykorzystywanyncgklicznego
tworzenia zagibienia w ptaskiej cienkiej ptycie, a zjawiskiem letie wyciskania ptynu (powietrza)
znajdujcego s w s3siedztwie tego zagbienia (wywotywanego exstozmiennie dzki zastosowaniu
elementdw piezoelektrycznych). Celem utylitarnyrojektu ma by nowatorskie prototypowe rozgdanie
bezdotykowego sposobu podtrzymywania i transpazagmiotow o niewielkiej masie w linii produkcyjnej
wykorzystupcej technik lewitacji nad odpowiednio skonfigurowageometrycznie maciegxzestozmiennych
zagkbien wywotlywanych elementami PZT. Rozganie to bdzie charakteryzowatoghiewielkimi
rozmiarami w stosunku do obecnie stosowanych. Roreapewni potencjat znaczniegkszej integracii linii
transportowych w danym systemie produkcjigdgjodwaliny pod inteligentne sterowanie. Wedtugdzie
autoréw niniejszego wniosku, z przeprowadzonej dutyas analizy literatury, zaproponowany projegt je
niewatpliwie nowatorski i mae mie bardzo szerokie zastosowanie. Faej z jednego zagienia do wielu
usytuowanych w geometrycznej macierzy, dobor geonogtnkiej ptyty, na ktorej majby¢ umieszczone,
dobdr jej wiaciwosci materiatowych oraz sposobu jej podparcia, ustalkonfiguraciji potaenia tych
zagkbien oraz dobranie parametréw steiych prag elementow PZT je wywotagych, rozpoznanie zjawisk
potrzebnych do uzyskania efektu lewitacji, to wymvea ktorego autorzy projektu podejragic podic.
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