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Popularnonaukowe streszczenie projektu

Celem planowanych badan jest przeprowadzenie analiz biomechanicznych uprzednio opracowanego
(przez wykonawcow niniejszego projektu), innowacyjnego systemu implantacyjnego do bezposredniego
potaczenia protezy z kosScig (zgloszenie patentowe nr P.416266). System ten uwzglednia potaczenie zalet
implantow gwintowanych oraz wciskowych, co obecnie nie jest spotykane w dostepnych rozwigzaniach.
Analizy takiego sposobu polaczenia pozwola na uzyskanie nowych, niezb¢dnych danych do dalszego
rozwoju systeméw implantacyjnych do bezposredniego potaczenia protezy z koscia, jak i innych konstrukcji
medycznych umieszczanych w tkance kostnej.

W badaniach uwzgledniono rowniez okreslenie, czy zastosowanie tego typu rozwigzania u psow po
amputacji konczyny wplywa na mozliwo$¢ ich skuteczniejszego powrotu do zdrowia w poréwnaniu do
typowych rozwigzan, jak leje protezowe, badz pasy mocujace. Na tej podstawie bedzie mozliwe
jednoznaczne stwierdzenie, czy stosowanie systemow implantacyjnych do bezposredniego potaczenia
protezy z koscia wplywa na wydluzenie ich zycia, czy tez jedynie powoduja one konieczno$¢ wykonania
zabiegébw chirurgicznych, niepotrzebnie obcigzajacych organizm, nie dajac efektow wptywajacych
pozytywnie na zdrowie podopiecznego cztowieka. Planowane metody badawcze obejmujg integracje nauk
weterynaryjnych z naukami technicznymi, sa innowacyjne ze wzgledu na powstanie m.in. nowych metod
diagnostycznych zaburzen uktadu ruchu pséw. Ma to duze znaczenie zarowno dla osoéb zajmujacych sie
hodowla zwierzat wystawowych, zwickszajac szanse na uzyskanie prestizowych nagrod na wystawach
miedzynarodowych, jak i dla os6b prywatnych, ktore chca zapewni¢ jak najlepsza opieke weterynaryjng
swoim podopiecznym. Otrzymane dane z planowanych badan biomechanicznych chodu zwierze¢cia moga
by¢ zastosowane réwniez w dziedzinie robotyki, do rozwoju czterokonczynowych robotéw kroczacych.
Rozwigzania te s3 od niedawna wprowadzane m.in. przez amerykanskie DARPA (Defense Advanced
Research Projects Agency) do przenoszenia cigzkiego sprzg¢tu wojskowego po trudnym terenie w trakcie
dziatan zbrojnych.

W przypadku uzyskania pozytywnych wynikow, bedzie mozliwy dalszy rozwéj projektu i poszerzenie
g0 o zastosowanie zaprojektowanego systemu implantacyjnego u ludzi po amputacji konczyny. Uzyskane
dane beda mogly by¢ wykorzystane w celu zwigkszenia jako$ci zycia codziennego amputanta przez m.in.
unikniecie otar¢ kikuta, czy tez przez lepsza kontrolg nad proteza i szybsze jej zdejmowanie oraz naktadanie.



