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Identyfikacja systemow o ztozonej strukturze jest dziedzing interdyscyplinarng, zajmujaca sie budowa mod-
elu (wzoru matematycznego) opisujacego zaleznoS¢ przyczynowo-skutkowa pomiedzy réznymi procesami.
Przyktadem moga by¢ nastepujace dziedziny:

- optyka (modelowanie zaleznoéci $rednicy zrenicy oka od natezenia o5wietlenia)

- fizyka (modelownanie proceséw wymiany ciepta)

- hydrologia (projektowanie systemow antypowodziowych)

- chemia (modelowanie proceséw fermentacji, destylacji i neutralizacji pH)

Reakcja na proces wejsciowy ma z reguty charakter opdzniony i rozciggniety w czasie, a jej opis wymaga
zastosowania stosunowo ztozonych formut matematycznych (tzn. uwzgledniajacych nieliniowos¢ i dynamike).

Opracowanie adekwatnego modelu (wzoru) umozliwia przeniesienie badah eksperymentalnych z rzeczy-
wistego obiektu na symulator (program komputerowy) co radykalnie przyspiesza badania, podnosi poziom
bezpieczehstwa, redukuje koszty eksperymentu, pozwala na podejmowanie wiasciwych decyzji o sterowaniu
obiektem i przewidywanie jego zachowania.

Jednakze, interesujace nas fragmenty rzeczywistoSci nie moga byc¢ traktowane oddzielnie, gdyz stanowia
fragment wigkszej catosci i sa wzajemnie potgczone z innymi obiektami. Takie "uwiktanie’ obiektu w wigksza
catoS¢ pocigga za sobg szereg ograniczeh utrudniajacych jego identyfikacje. W szczeg6lnosci, niektdre syg-
naty moga by¢ niedostepne dla pomiaréw, a nawet gdy sg - nie mozna nimi swobodnie manipulowa¢. Z takimi
sytuacjami spotykamy sig czesto w praktyce, gdy wiele proceséw wykonywanych jest kaskadowo, lub réwnole-
gle i dzielg one wspdlne zasoby (np. systemy produkcyjne, transportowe, biologiczne itp.). Glogalna analiza
systemu ztozonego (traktowanie go jako catosci) moze by¢ kiopotliwa ze wzgledu na ztozonoS¢ obliczen i
duzy przeptyw danych. Celowe jest zatem opracowanie metod dekompozycji problemu identyfikacji systemu
ztozonego na zadania mniejsze przy ich jednoczesnej koordynacji. Takie rozwigzanie umozliwi rownolegte
modelowanie fragmentow systemu i umiejetne sktadanie uzyskanych modeli lokalnych w jedna catose.



